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W Sutaze v zru¢nostiach pre rozvoj veterinarov '

Sutaz
Zrucnosti
Profesionalny

Elektronika
prototypovanie

LIST

HODNOTENIA
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A MontaZ elektronickych systémov 30,00

B1aB2 Navrh a implementacia elektronickych 40,00
systémov

c Programovanie elektronickych obvodov 30,00

Spolu: 100,00

1 Priprava pracoviska v stlade s pravidlami bezpe¢nosti a 1
ochrany zdravia pri praci a ergonomickymi zasadami
2. Dodrziavanie predpisov o bezpe¢nosti a ochrane zdravia pri préci pocas prace 2
Sprévne spajkovanie indukénych elektronickych
3 suciastok (cievka, relé, transformator) cez otvor - 3 ks. 3
(1 bod za kazdu suciastku)
Spravne spéjkovanie elektronickych suciastok -
4 integrované obvody - 6 ks. (1 bod za kazdu suciastku) 6
| Spréavne spajkovanie elektronickych suciastok s
5 priechodnym otvorom - ostatné - 32 ks. (0,25 bodu za 8
kazdu suciastku)
Sprévne spajkovanie povrchovo montovanych
6 elektronickych suciastok - 28 ks. (0,25 bodu za kazdu 7
suciastku)
7 Cistenie dosky plognych spojov od necistdt po 2
dokonceni prace
g | Upratovanie pracovnej stanice po 1
dokonceni Ulohy
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Stanovené hodnoty parametrov filtra (Tabulka 2) Ziskané body
1 Dolnd medzna frekvencia 102,67 Hz + 2 Hz 0,5
2 Horna medzna frekvencia 867,3 Hz + 2 Hz 0,5
3 Niz3ia frekvencia urcena z frekvencnej odozvy 05
fp—fm
&= =] « 100%
fm
4 0,5
Horna frekvencia urcena z frekvencnej odozvy
fp— 1
s o= 2]« 100% 05
fm
6 Chyba merania hornej frekvencie 0,5
7 Stredné frekvencia 298,4 Hz + 2 Hz 0,5
8 Odlpor rezistora R1 = 3300 0.5
9 Odlpor rezistora R2 = 680Q 0.5
10 | Kapacita kondenzatora C1 = 4,7 uF vybrana z radu E12 0,5
11 Vypotitana kapacita kondenzatora C1 = 4,8 uF 0.5
12 | Kapacita kondenzatora C2 = 270 nF vybrana z radu 0,5
E12
13 Vypocitana kapacita kondenzétora C2 = 260 nF 0,5
Zvolena hodnota vstupného napétia z rozsahu
14 | linearity prenosovej charakteristiky, napr.: 1V 0,5
15 Vypocitana Sirka priepustného pasma 764,63 Hz 05
+5Hz '
16 Vypocitany faktor kvality filtra 0,39 (bezrozmerny - 05
Hz/Hz) '
Odpoved na otdzku 3c - Stredna frekvencia
17 | priepustného pasma je frekvencia najmene;j 1
utimena filtrom - A/N




Machine

Translated by Google

1I. InStalacia filtraéného systému

1 Vyvitané otvory pre BNC zasuvky na DPS 05

2 spajkované rezistory R1 = 330Q a R2 = 680Q 0,5

3 spajkované kondenzatory C1 = 4,7 yF a C2 = 260 nF 0.5

4 spiajkované BNC-G/PCB zasuvky 0.5

5 Sprévne vykonané elektrické pripojenia s vodicom DY 1
0,5 mm2

6 kdaxialnych kablov s dizkou 50 + 5 cm 0,5

7 Spravna instalacia F-konektorov na koncoch 05
koaxialneho kabla pomocou kompresie. '

8 Kualita filtraéného systému 0 - 2 body 2

Merania RC filtra III

1 | Generator a osciloskop su spravne pripojené k 05
BNC konektorom. '

2 Generator je nastaveny na sinusovy priebeh 05

3 Spravne urena prenosova charakteristika 1
Spravne urcend frekvencna charakteristika (povolena

4 | je lubovolna stupnica pouzita na osiach) 1
Frekvencna charakteristika pouZziva logaritmicku

5 | stupnicu na frekvenénej osi. 1

6 Frekvencna odozva pouZiva decibelovu stupnicu na 1
osi zosilnenia.

7 Medzné frekvencie st vyznacené na frekvencnej 1
charakteristike
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Stanovené hodnoty parametrov filtra
(Tabulka 2)

Dolnd medzné frekvencia 159 Hz + 2 Hz

Ziskané body

ale nekonzistentnd, pretoZe séria E12
striktne urcuje systémové parametre - A/N

1 0,5
2 Horna medzna frekvencia 413,2 05
Hz +2 Hz !
3 Niz3ia frekvencia urcena z frekvenénej 05
odozvy '
oty
&= =22 « 100%
fm
4 0,5
Horné frekvencia uréend z
frekvencnej odozvy
fo—h
o= = 2| + 100%
5 " 05
Chyba merania pri nizkej frekvencii
6 Chyba merania hornej frekvencie 0,5
7 Stredna frekvencia 256,3 Hz + 2 Hz 0.5
8 Odpor rezistora R1 = 100Q 0,5
9 Odpor rezistora R2 = 820Q 0,5
10 Kapacita kondenzatora C1 = 10 uF 05
zvolend z radu E12 Kapacita
1 kondenzétora C2 = 470 nF zvolené z 05
radu E12 Hodnota vstupného '
napatia zvolend z rozsahu linearity
12 | prenosovej charakteristiky, napr.: 1V 0,5
13 Vypoc¢itana Sirka priepustného pasma 254,2 05
Hz + 5 Hz '
14 | Vypotitany faktor kvality filtra 1,01 0,5
(bezrozmerny - Hz/Hz)
Odpoved na otdzku 4d - Stredna
frekvencia priepustného pasma je podobn4,
15 1
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Odpoved na otdzku 4e - Na zvySenie
selektivity moZete zapojit prvky zo série

E12 - R a C - sériovo alebo paralelne,

pricom zvolite hodnoty blizke vypocitanym.
Faktor kvality je charakteristika filtra:

¢im vyssi je faktor kvality, tym je filter
selektivnejsi, ¢o znamen4, Ze prepusta
frekvencie velmi blizke rezonan¢nej frekvencii.
s vzdialenejSimi frekvenciami prechadza

cez filter - A/N

II. InStaldcia filtraného systému

Kvalita pripravenej dosky plosnych

B2

1 2
spojov (odspajkovanie) 0 - 2 body

2 Spajkované rezistory R1 = 100Q a R2 = 820Q 0.5

3 | Spajkované kondenzatory C1 =10 pF 05
aC2=470nF
Spravne vykonané elektrické pripojenia

4 | pomocou drbtu 1
DY 0,5 mm2

5 Kvalita prepracovaného filtratného systému 2
0 -2 body

Merania RC filtra III

1 Spravne urcena prenosova charakteristika 05
Spravne urcend frekvencna charakteristika

2 | (povolena je lubovolna stupnica pouZita 0,5
na osiach)
Frekvencna charakteristika pouziva

3 | logaritmickd stupnicu na frekvenénej osi. 1
Frekven¢na odozva pouZziva decibelovu stupnicu

4 na osi zosilnenia 1

5 Medzné frekvencie si vyznacené na 1
frekvencnej charakteristike
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Ziskané body
1. Zostavenie robota
1.1 Spravne pouZivanie néstrojov 2
1.2 Spravna montaz kostry robota 2
13 Spravna instalacia serv (0,5 bodu za kazdé) 5
1.4 In3taldcia joysticku Uno R3 a Shield. Dokoncenie Ulohy za 2
15 menej ako 1 hodinu (1 bod za kaZzdych 5 minut) 2
> Programovanie robota na ovladanie joysticku
2.1 Robot reaguje na signdly vydavané joystickom (1 bod 2
za joystick)
22 Robot spravne reaguje na pohyby joysticku (1 bod za 2
joystick)
23 Tri prvky boli presunuté o 5 cm od ich pévodnej polohy 3
24 Ucastnik dodrzal zakladné pravidla P
o5 Uloha bola dokon&ené za menej ako 1 hodinu 1
3 Programovanie robota na automatizaciu tlohy
31 Robot a bloky boli sprdvne umiestnené na testovacej P
doske.
Robot spravne presunie bloky a postavi z nich vezu, ked
32 je zadané poradie, v akom sa maju bloky presuvat’ 3
(1 bod za kaZzdy blok).
Robot spravne prestva bloky a stavia z nich veZu, ked
33 zadand postupnost, v ktorej sa maju bloky prestvat, 3
nie je Uplna (1 bod za kazdy blok).
34 Testovacia Uloha bola spravne dokoncenéd na prvy pokus 1
35 Uloha bola dokonéen4 za menej ako 1 hodinu 1
Celkovy pocet bodov za modul C 30







