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A Monta? elektronickych systémd 30,00

B1aB2 Navrh alimplementace elektronickych 40,00
systému

C Programovani elektronickych obvod( 30,00

Spolu: 100,00

1 PFiprava pracovidté v souladu s pravidly bezpecnosti a 1

ochrany zdravi pfi praci a ergonomickymi zdsadami

2. Dodrzovani predpis(i bezpecnosti a ochrany zdravi pfi praci 2

Spravné pajeni indukénich elektronickych soucastek

3 (civka, relé, transformator) prochazejicich otvory - 3 3
ks. (1 bod za kaZzdou soucastku)

Spréavné pajeni elektronickych soucéstek -
4 integrované obvody - 6 ks. (1 bod za kaZdou sou¢astku) 6

Spravné pajeni elektronickych sougastek s prachozimi

5 otvory - ostatni - 32 ks. (0,25 bodu za kazdou soucastku) 8

Spravné pajeni povrchové montovanych

6 elektronickych soucastek - 28 ks. (0,25 bodu za kazdou 7
soucastku)
7 Cisténi desky plognych spojli od necistot po 2
dokonceni prace
8 Uklid pracovni stanice po dokongeni tikolu 1
Celkovy pocet bod(i za modul A 30
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Stanovené hodnoty parametrd filtru (tabulka 2)

Hz/Hz)

Ziskané body
1 Spodni mezni frekvence 102,67 Hz + 2 Hz 0.5
2 Horni mezni frekvence 867,3 Hz + 2 Hz 0,5
3 NiZsi frekvence urcena z frekvenéni odezvy 05
fo—h
&= =] « 100%
fm
4 0,5
Horni frekvence ur€ena z frekvenéni odezvy
fot
5 o= 2] « 100% 05
fm
6 Chyba méreni horni frekvence 0,5
7 Stredni frekvence 298,4 Hz + 2 Hz 0.5
8 Odpor rezistoru R1 = 330Q 0,5
9 Odpor rezistoru R2 = 680Q 0,5
10 | Kapacita kondenzétoru C1 = 4,7 uF vybrana z fady 0,5
E12
11 Vypocitana kapacita kondenzatoru C1 = 4,8 uF 0,5
12 | Kapacita kondenzatoru C2 = 270 nF zvolena z Fady 0,5
E12
13 Vypocitana kapacita kondenzatoru C2 = 260 nF 0,5
Zvolena hodnota vstupniho napéti z rozsahu
14 | linearity prenosové charakteristiky, napf.: 1V 0,5
Vypocitana Sifka propustného pasma 764,63
15 0,5
Hz +5Hz
16 | Vypocitany faktor kvality filtru 0,39 (bezrozmérny - 05

17

Odpovéd na otazku 3c - Stfedni frekvence
propustného pasma je frekvence nejméné
utlumena filtrem - A/N
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stalace filtracniho systému

Vyvrtané otvory pro BNC konektory na ploskach

Celkovy pocet bodt za modul B1

. - 0,5
plosnych spoja
ajené rezistory R1 =330Q a R2 = 680Q 0,5
ajené kondenzatory C1 =4,7 yF a C2 = 260 nF 0,5
sjené BNC-G/PCB zasuvky 0,5
Spravné provedené elektrické pripojeni's 1
vodi¢em DY 0,5 mm2
koaxialnich kabelli o délce 50 £ 5 cm 0,5
Spravna instalace F-konektort na koncich koaxiélniho 05
kabelu pomoci komprese. '
Kyalita filtra¢niho systému 0 - 2 body 2
éreni RC filtru III
Generator a osciloskop jsou spravné pripojeny k 05
BNC konektordm. '
Generator je nastaven na sinusovy pribéh 05
Spravné urcend prenosova charakteristika 1
Spravné urcena frekvencni charakteristika
(povolena je jakakoli stupnice pouZitd na 1
o0sach)
Frekvencni charakteristika pouZiva logaritmickou
stupnici na frekvenéni ose. 1
Frekvencni charakteristika pouZiva decibelovou 1
stupnici na ose zesileni.
Mezni frekvence jsou vyznaceny na frekvencni 1
charakteristiké
21
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Stanovené hodnoty parametrt filtru
(tabulka 2)

Dolni mezni frekvence 159 Hz + 2 Hz

Ziskané body

protoZe fada E12 striktné uklada
systémové parametry - A/N

1 0,5
2 Horni mezni frekvence 413,2 05
Hz + 2 Hz !
3 | Niz3ifrekvence urena z frekvencni 05
odezvy '
5= |M| +100%
fm
4 0,5
Horni frekvence urcena z
frekvenéni odezvy
fot
o= = 2| + 100%
5 o 0,5
Chyba méreni pfi nizkych frekvencich
6 Chyba méreni horni frekvence 0,5
7 Stredni frekvence 256,3 Hz + 2 Hz 0,5
8 Odpor rezistoru R1 = 100Q 0,5
9 Odpor rezistoru R2 = 820Q 0,5
10 | Kapacita kondenzatoru C1 = 10 uF 0,5
zvolend z fady E12.
11 | Kapacita kondenzatoru C2 = 470 0.5
nF zvolend z fady E12.
Hodnota vstupniho napéti zvolena z
12 | rozsahu linearity pfenosové 0,5
charakteristiky, napr.: 1V.
13 | Vypotitana Sitka propustného pasma 0.5
254,2 Hz + 5 Hz
14 | Vypotitany Cinitel kvality filtru 1,01 05
(bezrozmérny - Hz/Hz)
Odpovéd na otazku 4d - Stfedni
frekvence propustného pasma je
15 | podobna, ale nekonzistentn, 1
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Odpovéd na otazku 4e - Pro zvySeni
selektivity mlZete zapojit prvky z fady E12
- Ra C-sériové nebo paralelng, pricemz
zvolite hodnoty blizké vypotitanym. Cinitel
kvality je charakteristika filtru: €im vyssi

je cinitel kvality, tim je filtr selektivnéjsi,

charakteristiké

16 1
coZ znamen4, Ze propousti frekvence
velmi blizké rezonanéni frekvenci. Cim nizsi
je Cinitel kvality, tim vice signalC s dalekymi
frekvencemi prochazi filtrem - A/N
II. Instalace filtracniho systému
4 | Kvalita pfipravené desky plosnych 5
spojli (odpajeni) 0 - 2 body
2 Pajené rezistory R1 = 100Q a R2 = 820Q 0.5
3 | Pajené kondenzatory C1=10uFa C2= 0.5
470 nF
Spravné provedené elektrické spoje s
4 | dratem 1
DY 0,5 mm2
5 | Kvalita pfepracovaného filtratniho systému P
0 -2 body
Méreni RC filtru III
1 Spravné urcena prenosova charakteristika 05
Spravné urcena frekvenéni charakteristika
2 | (povolena je jakakoli stupnice pouZita na 0,5
osach)
Frekvencni charakteristika pouziva
3 | logaritmickou stupnici na frekvenéni ose. 1
Frekvencni charakteristika vyuZiva decibelovou
4 stupnici na ose zesileni 1
5 Mezni frekvence jsou vyznaceny na frekvencni 1

Celkovy pocet bodl za modul B2

19
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Ziskané body
1. Sestaveni robota
1.1 Spravné pouzivani nastrojd 2
1.2 Spravna montaz kostry robota 2
13 Spravna instalace serv (0,5 bodu za kazdé) )
1.4 Instalace joystické Uno R3 a Shield. Dokonéeni tikolu za 2
15 méné nez 1 hodinu (1 bod za kazdych 5 minut) >
> Programovani robota pro ovladani joysticku
21 Robot reaguje na signaly vydavané joystickem (1 bod >
za joystick)
22 Robot reaguje spravné na pohyby joysticku (1 bod za >
joystick)
23 Ti prvky byly posunuty o 5 cm od svého plvodniho 3
umisténi.
54 | Uastnik dodrzoval zakladni pravidia 5
25 Ukol byl dokonéen za méné ne? 1 hodinu 1
3 Programovani robota pro automatizaci ukolu
3.1 Robot a bloky byly na testovaci desce spravné umistény. P
Robot spravné presune bloky a postavi z nich véz, kdyz
32 je zadano poradi, ve kterém se maji bloky presouvat 3
(1 bod za kazdy blok).
Robot spravné presouva bloky a stavi z nich véz, pokud
33 zadana sekvence, ve které maji byt bloky presunuty, 3
neni Uplné (1 bod za kaZzdy blok).
34 Testovy Ukol byl dokoncen spravné na prvni pokus 1
35 Ukol byl dokongen za méné nez 1 hodinu 1
Celkovy pocet bodl za modul C 30







